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OBJETIVOS:

Al aprobar la asignatura el alumno sera capaz de aplicar distintos métodos de la teoria de control
(controlabilidad y estabilizacion) para estudiar sistemas modelados por ecuaciones en derivadas
parciales. Esto le permitira estudiar problemas ligados a la Ingenieria en donde el modelo se

obtiene utilizando ecuaciones en derivadas parciales.

CONTENIDOS:

Introduccidn.

Conceptos preliminares: Control interno y control frontera; Tipos de controlabilidad; Estabilidad
y estabilizacién; Caracterizacidon por dualidad del control exacto, del control aproximado y del
control a cero.

Control exacto de la ecuacion de transporte: Método directo; Método por dualidad.
Controlabilidad exacta de la ecuacion de ondas: Método de los multiplicadores; Método de
Fourier y Desigualdades de Ingham.

Controlabilidad aproximada y a cero de la ecuacién del calor: Principios de continuacién unica;
Método de momentos; Desigualdades de Carleman globales.

Estabilizacion de EDP: Estabilizacion a partir de la observabilidad para la ecuacion de ondas;
Método de amortiguamiento para la ecuacidon de ondas. Método de localizacion de polos para
la ecuacion del calor; Método de Backstepping para las ecuaciones del calor y de ondas.

METODOLOGIA DE TRABAJO:

Exposiciones, Grupos de trabajo e Investigacion.

SISTEMA DE EVALUACION:




Exposiciones orales, Tareas y Certamenes.

INDICACIONES PARTICULARES:
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